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Equipement LR X
. Gain 75
[ j Offset 15
Atlasduciel  Refroidissement @
Puissance de Refroic 76.00%
. T° Capteur -20.00 °C / -20.00 °
Cadrage

Refroidissement

Consigne T° Bl 20 °C
Assistant PLU- | Dglai Min. — 0 min
*
Ry Réchauffement
. Caméra Focalisation
Acquisition | ¢ e & Filtres X
O* Filtre actif Ha
o = CLs i Changer
ptions
Ext?snon Télescope X
Suivi Sidéral
Heure Sidérale 21:26:57
Méridien dans 11:28:55
Ascension Droite  20:55:53
Déclinaison 31°33' 41"
Altitude 76° 30" 43"
Azimut 2092 35% 31
Coté du pied Est
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() Y5 Exposition intelligente 6 Rosition LY
Progression 4/6 HFR 217
‘::V Exposition intelligente 6x Température 14.06 °C
@ Attendre I'heure 06:38:12 Filtre Ha
“ M31 : 2
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—Status —rc UG- —LiveView / Img Preview (Fit) [ Live View -(Zoom + |- Zoom - -(@@)- shoot
12/35E 170" N e - : .
085" ~ 03:30 i ’

Sa/:100%

@ ¥ 71.00%

@ T: 150

Filter: Ha

PHD2 State: 0.32

Air Mass : 2.0401 oF
Moon Phase: ) 2

Log
[01:56:02] Dithering finished.
[02:02:02] Exp 11/35 : Bin(1x1), Gain(75), Offset(N/A), Duration(360") Filter(‘
[02:02:11] Dithering started.

[02:02:16] FocusCraft called - HFD: 8.53, FWHM: 2.96, Stars: 72, Focuser:
[02:02:30] Dithering finished.
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[J GSServer 1.0.1.8 (Simulator)

Applications connectées: () we= D (!)

Ascension droite: 10h 28:49,29 Declinaison: 20°00:00,00 Az: 00°00m 00s Al: 45°33:13,00 LHA: 06h 00:00,00

- Heures Minutes Secondes Positions de parking
RA: ¢ ~ 0 ~ 0 - Default
- Degres Minutes Secondes
Contrdler selon: - . =
/T\ Axes - ~ =
Inverser i |(1115s
. . . D NIS - -
ot * Définir Home
a 7 5
v Bl 2ol
Vitesse
Backlash compensation: Ra (g ~ Dec (0 = _
PPEC Apprentissage PPEC Apprantissaq SOl _

Home Parkée Déplacement Suivi pierEast







